Wh atsoever PROGENESIS WHATSOEVER 0200HO12179 HIGHJUMP x ACHIEVER x DELTA

G ()&

GENOMAX ~ FERTILITY FIRST  CALVING EASE  ROBOTREADY

AOT HIGHJUMP
JUNIPER-JLC ACHIEVR WISH 1*
ABS ACHIEVER
TTM DELTA WONDER WOMAN EX-90-6YR-USA
MR MOGUL DELTA 1427
TTM SUPERSIRE WONDERFUL VG-86-4YR-USA

GTPI 2892
TDTRTLTY MWT TV 99%-NA HH1F HH2F HH3F HH4F HH5F HH6F HCDF HMWF
Num.Reg #: HOCANM13807727 aAa: 243165 DMS: 135,561
Nacimiento: 07/20/2020 Kappa Caseina: BE Beta Caseina: A1A2
PRODUCCION [ 15 Rebafios 26 Hijas 88% Rep. CDCB-G/12-24
Leche Ibs Grasa Ibs Grasa % Proteina Ibs Proteina %
1010 112 +0.28 64 +0.12
NM$ 888 CM$ 908 FM$ 730 GM$ 848 DWP$ 776
Ef|C|enC|g\de IR Comida Ahorrada = Eficiencia Metano
Conversion
200 -36 45 98

Media de Produccién Leche 27,380 Ibs Grasa 1,201 Ibs Proteina 917 Ibs

Vida Productiva 2.3 Inmunidad crias
Células Somaticas 2.98 Tasa Prefiez Vacas -1.1
JUNIPER GOLDWYN WISTFUL Fertilidad de las Hi 20 Tasa Prefiez Novil 12
EIFTH DAM ertilidad de las Hijas 2. asa Prefiez Novillas .
Durabilidad -1.5 Facilidad de Parto 2.0% 92% Rep.
Durabilidad Novillas -0.4 Facilidad de Parto de las Hijas 1.6% 71% Rep.
Indice de Fertilidad -1.0 Crias del Toro que Nacen Muertas 5.1%

Crias de las Hijas que Nacen Muertas ~ 4.1%

TIPO | G Rebafios G Hijas 81% Rep. HAUSA-G / 12-24

PTAT 1.24 Estruct. y Capacidad -0.06

Compuesto Ubres 1.64 Estruct. Lechera 1.49

Compuesto Patas -0.59
Estatura ] Alta +1.46
Fortaleza | Fuerte +0.61
Profundidad Corporal | Profunda +1.06
Estructura Lechera I Cost. Abierta +2.31
Angulo de Grupa I Isg. Bajos +1.04
Anchura Grupa I Ancha +1.00
Patas Vista Lateral [ | Rectas -0.16
Patas Vista Posterior [ | Cerradas -0.72
Angulo Podal || Profundo +0.54
Colocacion de las Patas [ | Atras -0.15
Insercién Anterior I  Fuerte +2.08
Altura Insercion Posterior I  Alta +2.33
Anchura Insercién Posterior I  Ancha +2.70
Ligamento Suspensor || Fuerte +0.63
Profundidad Ubre | Recogida +1.12
Colocacién Pezones Anteriores | Cerrados +0.55
Longitud de Pezones | Largos +0.34
Colocacién Pezones Posteriores | Cerrados +0.85
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